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การสัมมนาเชิงปฏิบัติการเรื่อง

ระบบอากาศยานไรคนขับ
แบบอัตโนมัติ (โดรน): ซอฟตแวร 
ฮารดแวร และการประยุกตใชงาน  
(Automated Unmanned Aerial Vehicle System (Drones): 
Software, hardware and Applications)



วัตถุประสงค

          เพื่อใหผูเขารวมสัมมนาไดรับความรูความเขาใจ
เกี่ยวกับระบบอากาศยานไรคนขับ หลักการและวิธีการ
ออกแบบ สราง ทดสอบการทํางาน และระบบปฏิบัติการ
ของอากาศยานไรคนขบั รวมถงึแนวทางการประยกุตใชงาน
อากาศยานไรคนขับในงานดานตางๆ แบบอัตโนมัติใหถูก
ตองตามกฎระเบียบ มีประสิทธิภาพ ประหยัด และ
ปลอดภัย

         ระบบอากาศยานไรคนขับ (UAV) หรือโดรน ใชแรง
อากาศพลศาสตรเพื่อยกตัวอากาศยานใหสามารถบินไดแบบ
อัตโนมัติหรือควบคุมการบินระยะไกล และสามารถบรรทุก
อุปกรณสําหรับปฏิบัติภารกิจ (Payloads) ไปดวย UAV 
ถูกควบคุมการบินแบบอัตโนมัติโดยคอมพิวเตอรในตัวเคร่ือง
เองหรือนักบินท่ีอยูบนภาคพื้น ปจจุบันมีการนํา UAV 
มาใชงานเพิ่มมากข้ึนในภาคสวนตางๆ ทั้งดานการทหาร 
การพาณิชย และพลเรือน เพ่ือนําไปสูผลลัพธของความยั่งยืน 
ซึ่ง UAV นํามาประยุกตใชกับงานไดหลากหลายสาขา เชน 
การถายภาพทางอากาศ แผนที่ภูมิศาสตร การเกษตร การ
แพทย การบริหารภัยพิบัติ การสํารวจและตรวจสอบทอ
นํ้ามันและทอกาซ สายสงและสายจําหนายไฟฟา แผงเซลล
แสงอาทิตย กังหันลม และการขนสงสินคา เปนตน สําหรับ
การใชงาน UAV ปฏิบัติภารกิจใหประสบความสําเร็จ
อยางสมบูรณนั้น จะข้ึนอยูกับความแมนยําและเที่ยงตรง
ในการควบคุมของชุดควบคุมการบิน ดังนั้นชุดควบคุมการบิน
ของ UAV ท่ีทํางานไดถูกตอง แมนยํา ทนทาน และปรับตัวได 
จึงมีความจําเปนอยางย่ิงสําหรับการออกแบบและสราง UAV  

        PEN Academy ไดเล็งเห็นความสําคัญของการ
ประยุกตใชงาน UAV ซึ่งหากนําไปใชไดอยางถูกตองจะไดรับ
ประโยชนทั้ งดานวิศวกรรมและเศรษฐศาสตร ไดมาก 
จึงจัดการสัมมนาเชิงปฏิบัติการเรื่อง “ระบบอากาศยาน
ไรคนขับแบบอัตโนมัติ (โดรน): ซอฟตแวร ฮารดแวร และ
การประยุกตใชงาน (Automated Unmanned Aerial 
Vehicle System (Drones): Software, hardware 
and Applications)” โดยทีมวิทยากรซึ่งเปนผูมีความรู
และประสบการณในการศึกษา วิจัย และปฏิบัติงานเกี่ยวของ
กับภารกิจการบินทางอากาศและอวกาศมาโดยตลอด

หลักการและเหตุผล

วันท่ี 26 มิถุนายน 2567
ลงทะเบียน

พิธีเปดและประธานกลาวเปดการสัมมนา โดย

พลอากาศโท ผศ. ดร.พาหรณ สงวนโภคัย 

อดีตรองผูบัญชาการโรงเรียนนายเรืออากาศ

นวมินทกษัตริยาธิราช และ Vice President, 

PEN Academy

Session Chairman เรืออากาศตรี ดร.โตศักดิ์  

ทัศนานุตริยะ Secretary, PEN Academy

ระบบอากาศยานไรคนขับ: สถาปตยกรรม การแบง

ประเภท และการประยุกตใชงาน

พักรับประทานอาหารวาง

กฎ ระเบียบ ขอบังคับ และการควบคุมการใชงาน

อากาศยานไรคนขับในประเทศไทย

องคประกอบอากาศยานไรคนขับ: 

  Sensors       Flight Controller

พักรับประทานอาหารกลางวัน

องคประกอบอากาศยานไรคนขับ (ตอ): 

  Propulsion Subsystems

  Communication Subsystems

พักรับประทานอาหารวาง

องคประกอบอากาศยานไรคนขบั (ตอ): 

  Payloads

ดําเนินการสัมมนา
เชิงปฏิบัติการโดย

08:00 – 08:30 น.

08:30 – 08:45 น.

        

08.45 – 10.00 น.

10.00 – 10.15 น.

10.15 – 11.00 น.

11.00 – 12.30 น.

12.30 – 13.30 น.

13.30 – 15.00 น.

15.00 – 15.15 น.

15.15 – 16.30 น.

Session กฎหมายและเทคโนโลยีอากาศยาน
ไรคนขับ 1

Session การออกแบบและสรางระบบ
อากาศยานไรคนขับ2

กำหนดการสัมมนา

กลุมเปาหมาย

ผูบริหาร วิศวกร ชางเทคนิค ผูควบคุมงาน ผูประสาน
งานโครงการขององคกรตางๆ

ผูออกแบบ สราง และพัฒนาระบบอากาศยาน
ไรคนขับ 
ผูผลิต จัดจําหนาย และใหบริการระบบอากาศยาน
ไรคนขับ 

ที่ปรึกษาโครงการ อาจารย นักวิจัย นักศึกษา และ
ผูที่สนใจทั่วไป

1

2

3

4
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ระบบการบนิแบบอตัโนมตัิ 

(Autonomous Flight Planning):

   รายละเอยีดขัน้ตอนการปฏบิตักิารอากาศยาน

ไรคนขบัแบบอตัโนมตัิ

   การออกแบบและวางแผนการบนิแบบอัตโนมติั 

   สถานคีวบคมุภาคพืน้ (Ground Control Station)

   ตวัอยางระบบอากาศยานไรคนขบัแบบขึน้ลงทางด่ิง

พกัรบัประทานอาหารวาง

หลกัการและการปฏบิตัขิองนกับนิภายนอกอากาศยาน

ไรคนขบั (Safety Pilot Theory and Practice):

   หลกัการการปฏบิตัขิองนักบนิภายนอกอากาศยาน

ไรคนขับ

   ฝกบิน Simulation

พักรับประทานอาหารกลางวัน

  Disaster management

  Construction and infrastructure inspection

  Agriculture and remote sensing

  Healthcare        Delivery        Aviation

พักรับประทานอาหารวาง

  Utility inspection        Urban planning

  Wildlife conservation

  Geographic mapping

  Weather forecasting        Mining

  Real-time monitoring of road traffic flow

  Commercial photography

   Anti-drone system

08.45 – 10.15 น.

10.15 – 10.30 น.

10.30 – 12.30 น.

12.30 – 13.30 น.

13.30 – 15.00 น.

15.00 – 15.15 น.

15.15 – 16.30 น.

Session การออกแบบระบบปฏิบัติการสำหรับ
อากาศยานไรคนขับ3

Session การประยุกตใชงานอากาศยาน
ไรคนขับสำหรับพลเรือน4
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 ภาคปฏิบัติ  อบรมการลงและใชงาน 

Open Source Autopilot  

พักรับประทานอาหารวาง

 ภาคปฏิบัติ  อบรมการลงและใชงาน 

การควบคมุอากาศยานไรคนขบัเบือ้งตน

พักรับประทานอาหารกลางวัน

 ภาคปฏิบัติ   ทดสอบการบนิ 

อากาศยานไรคนขบั (Dji)  

พักรับประทานอาหารวาง

 ภาคปฏิบัติ  ทดสอบการบนิแบบ

อตัโนมติัโดย Open Source Autopilot 

ปดการสมัมนา

08.45 – 10.15 น.

10.15 – 10.30 น.

10.30 – 12.00 น.

12.00 – 13.00 น.

13.00 – 14.30 น.

14.30 – 14.45 น.

14.45 – 16.30 น.

16.30 น. 

Session อบรมการใชงานและทดสอบ 
Open Source Autopilot5

กำหนดการสัมมนา

ว�ทยากร

พลอากาศโท ผศ. ดร.พาห์รณ สงวนโภคัย  
Vice President, PEN Academy
อดตีรองผูบงัคบับญัชาโรงเรยีนนายเรอือากาศนวมนิทกษตัรยิาธริาช
หัวหนาโครงการพัฒนาดาวเทียมขนาดเล็ก THAIIOT 
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช  

เรืออากาศตรี ดร.โตศักดิ์  ทัศนานุตริยะ  

นาวาอากาศโท รศ. ดร.ปริญญา อนันตชัยศิลป์ 
ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา กองการศึกษา
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช 

Secretary, PEN Academy                                  
Utility Performance Specialist - Utility Modernization, 
USAID Southeast Asia’s Smart Power Program 

เรืออากาศเอก มารุต ม่วงคํา 
ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา กองการศึกษา  
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช 

เรืออากาศเอก ณัฐวัฒ พันธ์พิกุล 
ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา กองการศึกษา  
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช 

เรืออากาศโท ธนภูมิ สุขวารี 
กองสื่อสารโทรคมนาคม กรมสื่อสารอิเล็กทรอนิกสทหารอากาศ
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วทิยากรลําดบัที ่3-6 เปนทีมงาน Pegasus แชมปโลก จากการแขงขนั
อากาศยานไรคนขบันานาชาติ SUAS 2022 ท่ีรัฐแมรแิลนด สหรฐัอเมรกิา

WORKSHOP

หมายเหตุ: ผูเขาสัมมนากรุณา
นํา Notebook Computer 
มาใชในชวงภาคปฏิบัติด วย
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คาใชจายในการลงทะเบียนสัมมนา การชำระเงิน

ทานละ 15,000 บาท + VAT 1,050 = 16,050 บาท 
โอนเงินเขาบัญชีออมทรัพย ชื่อบัญชี 
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ธนาคารกรุงไทย สาขาซอยอารีย
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กรุณาสงพรอมสําเนาใบโอนที่
email: penthailand2016@gmail.com
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ใบตอบรับเขารวมสัมมนาเชิงปฏิบัติการ

ระบบอากาศยานไรค้นขบัแบบอตัโนมตั ิ(โดรน)
ซอฟต์แวร์ ฮาร์ดแวร์ และการประยุกต์ใช้งาน
(Automated Unmanned Aerial Vehicle System (Drones)
Software, hardware and Applications)

Email :  penthailand2016@gmail.com                          ลงทะเบียน Online : www.pen-th.com

รับจำนวน

จำกัด


